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INTRODUCAO AO PROJETO

Este projeto consiste numa embarcagdo auténoma e alimentada por
energias renovdveis, monitorizada por um centro terrestre que recebe a sua
localizagcdo e as medicoes dos sensores a bordo para posterior andlise

tratamento e partilha de dados com investigadores.

O obijetivo do pH7 SPAR é poder ser utilizado por centros ocednicos como
uma alternativa a exploragdo cientifica profissional, aplicacées diddticas ou

para fins de entretenimento.
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DESENVOLVIMENTO 3D DO f

As varias fases
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*De modo a fazer o processo de

desenvolvimento de software mais
otimizado, optdmos por utilizar o Ardusub,
que permite uma montagem fdcil e uso

intuitivo de uma interface que nos permite

obter os dados medidos quase de raiz,

assim como definir trajetérias para a
embarcacdo e receber feedback em

formato de video da camara integrada.
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