CENTRO DE FORMACAD
CIENCIAVIVA

PROGRAMAR ROBOS NA LUA

Neste curso de formacgao iremos debater a importancia da exploragao espacial robética, e da
tecnologia em geral e da sua importancia em missées como o programa Artemis.
Enviaremos robés para o ambiente lunar para investigar a sua superficie!

Utilizando kits Lego® Mindstorms EV3, iremos montar e programar pequenos robds que terao
de se movimentar através de um percurso predefinido. Através de sensores analisaremos o
ambiente circundante para introduzir conceitos curriculares de Matematica, Ciéncias,
Geografia, Geologia, Biologia, Fisica e Quimica. Com a utilizagdo da ferramenta Tinkercad,
iremos analisar questoes fundamentais para a construgao de uma base na Lua, associadas

ao projeto escolar MoonCamp.

Modalidade:

Acao de curta duragao

Destinatarios:
Destina-se a professores dos cddigos de docéncia 230, 420, 500, 510, 520, 530, 540 e
550.

Estrutura:

A acao de curta duragao tem uma duragéao de 6 horas.

Calendarizagao:
24 de outubro | Das 10:00h as17h30

Numero maximo de formandos: 25 | Nimero minimo de formandos: 10

Local de Formagao:

Centro Ciéncia Viva de Constancia — Parque Astronomia

Objectivos:

O objectivo principal é promover a literacia dos professores em relagao aos seguintes temas:

) cr PAVILHAD DO
CIENCIARVIVA CONHECIMENTO




TEXTRO DE FORMACAD
CENCA VNA

- Exploragéao espacial,

-Programacao e robotica;

- Contribuigao do trabalho de projeto (Project-based learning) para a facilitagdo das
aprendizagens dos alunos em STEM,;

- Propriedades da luz;

- Andlise de dados recolhidos com sensores.

Metodologia:

12 Parte: Introdugao tedrica a programacao e a exploragao espacial. Durante a manha
serdo feitas apresentagdes pelos formadores sobre os temas teéricos da acgdo, de
acordo com a metodologia de Inquiry Based Learning, promovendo a participagao ativa
dos formandos, a formulagdo de questbes, a discussdao de ideias e a procura de
solugdes para os problemas apresentados. Serdao ainda desenvolvidas competéncias
de desenho e modelagao tridimensional, recorrendo a ferramenta Tinkercad,
explorando as suas potencialidades na criagao e preparagao de modelos relacionados

com a exploragao espacial, bem como a sua articulagdo com a programacgao.

22 Parte: Montagem dos robds e resolugao dos desafios langados para exploragao do
ambiente circundante. Os formandos, organizados em pequenos grupos, irdo programar
e testar os robds, explorando a relagao entre as instrugdes programadas e o movimento
produzido. Através de desafios de caracter experimental, serdo recolhidos e analisados
dados relativos ao movimento dos robds, nomeadamente distancia percorrida, tempo e
velocidade, permitindo estabelecer relagdes com conceitos de Fisica e com situagdes

associadas a exploragao espacial.

A metodologia adotada privilegia a aprendizagem pela descoberta, a experimentagao, o
trabalho colaborativo e a resolugao de problemas, proporcionando aos formandos uma
experiéncia pratica que podera posteriormente ser adaptada e aplicada em contexto de

sala de aula.
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Formadores:

Fatima Pinto

Vera Andreia Leonardo

Avaliagao:

O processo de avaliagao ira incidir sobre a:

e Producdo de um relatério escrito (méaximo uma folha) contendo uma reflexao critica
sobre a relevancia da sessao de formagao para o seu desenvolvimento profissional
e pessoal.

e Preenchimento de uma ficha de avaliagdo da acgao de formacgao.

Apos satisfeita a condicdo da assiduidade (presenca em pelo menos 2/3 da carga
hordria total), e de acordo com o Despacho n.° 4595/2015 do Secretdrio de Estado do
Ensino e da Administragao Escolar, publicado no Diario da Republica, 2.2 Série, N.° 87,
de 6 de maio de 2015, a avaliagdo a atribuir aos formandos é expressa numa
classificagdo quantitativa na escala de 1 a 10 valores. A escala de avaliagado qualitativa

relaciona-se com a escala de avaliagao quantitativa da seguinte forma:

Escala de avaliagao:

Excelente — de 9 a 10 valores;
Muito Bom — de 8 a 8,9 valores;
Bom — de 6,5 a 7,9 valores;
Regular — de 5 a 6,4 valores;

Insuficiente — de 1 a 4,9 valores.

Para mais informagdes podera consultar o Regulamento Interno do Centro de

Formacao: https://academia.cienciaviva.pt/1279/informacoes-gerais
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